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Proc tato prace vznikla?

Elektromobily uz nejsou hudbou budoucnosti - stavaji
se béZnou soucasti silnic. S jejich rostoucim poctem
roste i poptdavka po modernich ndstrojich, které dokazi
presné predpovédét spotiebu energie na konkrétni
trase. Vétsina dnesnich rfeseni pracuje jen s primérnou
spotfebou nebo zjednodusenymi modely, coz v praxi
casto znamena nepresné vysledky.

Cilem mé diplomové prace bylo vyvinout fyzikalni
model, ktery simuluje redlnou jizdu elektromobilu
pres stoupani trasy a7 po dynamiku vozidla. Model,
ktery umi pracovat v redlném case, je parametrizo-
vatelny, a tedy pouzitelny pro jakykoli elektromobil,
v€etné autobusl a ndkladnich vozidel.

PFijeho navrhu jsem vychazel také z odbornych publi-
kaci renomovanych expertii v oblasti elektromobility
a energetiky, jako je Electric Vehicle Technology
(William B. Ribbens) ™ nebo Modelling the Effect

of Driving Events on Electrical Vehicle Energy
Consumption Using Inertial Sensors in Smartphones
(David Jimenez Bermejo, Sara Hernandez, Jesus
Fraile-Ardanuy, Javier Serrano Romero, Rubén Pozo,
Federico Alvarez) [,

Jaké technologie jsem pouzil?

Klicem bylo zvolit takové technologie, které umozni
nejen rychlé vypocty, ale také snadné rozsifovani sys-
tému a bezproblémové fungovanii pFi velkém poctu
uzivatelli. Samotné webové rozhrani jsem postavil na
frameworku Vue)S s vyuzitim knihovny Vuetify, coz
zajistuje moderni a intuitivni prostfedi pro uzivatele.
Fyzikalni model i kompletni rozhrani REST API bylo

Citace:

vytvoreno v jazyce Go, jehoZ vykon se ukazal jako
idealni pro zpracovani slozitych vypoctu v redlném
€ase. Pro ukladani a spravu dat jsem vyuzil databazi
PostgreSQL.

Generovani trasy z uzivatelem zadanych bodu zajistu-
je externi mapové API, které poskytuje pfesna data
o trajektorii silnic a profilech tras. Mapové API také
poskytuje ndpovédu pfizadavani adres ¢i bodl zajmu,
pricemz vyuziva externi geolokacniinformace,

aby bylo vyhleddvanirychlé a pohodIné. V prvni fazi
probihal sbér testovacich dat z vozidla Nissan Leaf

a mobilniaplikace Leaf Spy Pro, ale protoze toto
feSeni nebylo dostatecné detailni, vyuzil jsem v dalSi
fazi vyvoje navic aplikaci Sensor Logger, ktera umoznila
zaznamenat trasu s mnohem vyssi presnosti. Cely
systém jsem navrhl v tFivrstvé architekture, kterd
otevira dvefe k dalSimu rozvoji bez zasadnich zédsah(
do jadra aplikace.

Jak to dopadlo?

Vysledny model dokazal simulovat spotiebu

s prumérnou chybou do 10 % - coZ je vyborny vysle-
dek vzhledem k tomu, Ze nékteré extrémni jevy zlstaly
prozatim zdmérné zjednoduSené. Webova aplikace pro
planovanitras a vizualizaci vysledk( funguje rychle,
pifehledné a otevird prostor pro dalsi vylepseni.

Prace byla také vyuzita v projektu ,Narodni centrum
vodikové mobility“, jehoz soucastije i vyzkumné Cent-
rum ENET na VSB-TU Ostrava. V ramci tohoto projektu
vznikl také funkcni vzorek modularni sestavy pro
simulaci spotFeby vozidla na vodikovy pohon. Pravé
v tomto funkénim vzorku byl vytvofeny model poprvé
prakticky vyuZzit a je dale rozvijen.
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Co budedal?

Vyzkumné Centrum ENET projevilo zajem o vyuziti
mého modelu uz béhem vzniku této prdce. Nyni toto
centrum projekt aktivné vyuzivd a dale rozviji. Navaza-
na spoluprdce mi umoznila pFistup k redlnym mérenim
v provozu a doplnéni modelu o detailni charakteristi-
ky testovanych vozidel.

Uz béhem psani diplomové prace vznikla prvni verze
rozSifeni modelu i pro vodikova vozidla. V souc¢asnosti,
pod vedenim Centra ENET, probiha optimalizace na za-
kladé méFeni s vodikové pohanénym vozidlem Toyota
Mirai. Cilem je vytvofit jeden z prvnich nastrojd schop-
nych s minimalni chybou simulovat spotfebu vodiko-
vych aut, coz mlzZe vyrazné podpofit rozvoj této
ekologické alternativy.
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software pro
vodikovy automobil

Dalsi krok pfedstavuje pFizpusobeni aplikace pro
planovani autobusovych linek a kuryrnich tras, aby
dopravci mohli hledat nejuspornéjsi cesty, snizovat
naklady i emise, a tim zefektivnit celé odvétvi.
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