Bezpecny pruzkum dronem s vyuZitim
chytrého pohybu po trajektoriich
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Motivace a cile

e pfilétani dronem je narocna
orientace v prostoru

e automaticky let neni vhodny ve
vSech situacich

¢ pilot se potfebuje soustredit vice na
pInéni mise a méné na let samotny

e snizeni mentalni zatéze pilota

e pocit volného letu

¢ predchazeni nebezpecnym situacim

Princip aplikace
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o Ukazkové situace letu

MoZné situace, do kterych se pilot mdze
dostat pfi pohybu na draze a jejich idealni
3 Fedeni. Cervena Sipka znazorfiuje smér a
/ J rychlost dronu zplsobenou pokyny pilota

" a zelena Sipka znazornuje, jaké by bylo

pozadované chovani dronu pfi aktivnim
asistentovi (navrhovana metoda).

ay

/ Situace 1: Bezpedny pohyb = Zidna Korekce
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Korekce s ohledem na
rychlost dronu:

predikce polohy v ase t + T,
kde t> At;

graficky znazornény
vektorovy soucet pro vypocet
bezpecného pokynu

Pokyn pilota pred odeslanim dronu prochazi korekénim filtrem, ktery na zakladé
dostupnych informaci provede tGpravy a posila bezpe€ny pokyn dronu.

Korekcni metoda

Bezpecny pokyn
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Poloha dronu

Pavodni pokyn
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P + AirSim

microsoft.github.io/AirSim/

Situace 2: Cdsteénévychyleni = édsteény pohyb v bezpeéném sméru
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Sitnace 3: Zeela Spatny smér letu = zastaveni na okraji bezpeéné zény

Let s asistentem

Veddlenosl od bezpednd drany v dase i
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Uzivatelské testovani

¢ Cilem bylo otestovat subjektivni pocit z letu a objektivné
miru bezpeci

o Letéli 4 uZivatelé a kazdy letél celkem 8 testovacich letl

¢ 4 |ety bez asistenta a 4 lety s asistentem
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‘Zadani wmise: U
® Bezgetnov dblasti je grostvedek ulice
® Cllewm e wfotit t¥i avta a to ze
¥ stvan
® Hodnoti Se €as, pobyt v bezgedne
2608 (L wetey od trajektorie) a
kvalita €otek

GUI experimentalni aplikace .

Vysledky uzivatelskych testu

Doba stravenad mimo
bezpednou drahu

Primérnd vzdilenost od
idedlni drahy
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Sitnace 4: Zeela Epatny smér letn = zastaveni na olraji bezpefné zony
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Let bez asistenta
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Podet chybnych fotografii Cas celého testovaciho letu
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