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Zameranie tejto prace spada do oblasti rozpoznavania obrazu. Cielom prace je vytvorit’
experimentalny systém na rozpoznavanie uréenych objektov, ako napriklad existujuce
dopravné znaéenie, nebezpeéenstvo zrazky a polohu vozidla, ktoré su snimané kamerou
umiestnenej v idacom vozidle. Vdaka identifikacii tychto objektov je vodié nasledne
upozorneny na ich pritomnost’, ¢o vedie k znizeniu rizika vzniku dopravnej nehody.

Praca zacina analyzou metéd a algoritmov pre analyzu a spracovanie obrazu. Po nej
nasleduje Specifikacia poziadaviek a z nej vyplyvajuci navrh systému, vratane pouzitych
algoritmov a kniznic.

Vysledkom je implementovany experimentalny systém podla navrhu, ktory umoziuje
rozpoznavat’ dopravné znacenie. Implementacia systému vyuziva funkcie kniznice
EmguCV, ktora spristupnuje funkcionalitu kniznice OpenCV na rozpoznavanie obrazu v
prostredi .NET

V zavere prace sa nachadza testovanie implementovaného systému a zhodnotenie.

Tato praca kooperuje na projekte ,Reaction time evaluation with a car driver
assistance system®, ktory na konferencii IIT.SRC ziskal cenu profesijnych spoloénosti -
ACM Slovakia Chapter Prize a cenu literarneho fondu.
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