Vysledky prace:

. Pribéh skenovani mizeme
e systém schopny pofizovat pocitacové 3D modely
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zobrazovani dat a programovani skenovaci trajektorie melo byt nasazeno ve zdravotnictvi.
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,Datova flze maticovych optickych snimacu“ vnitrniho grantového systému VUT v Brné.




