Sachovy automat s vyuzitim
manipulatoru Katana
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Prace se zabyva navrhem a realizaci
Sachového automatu. Vysledkem prace je
systém, v némz je integrovan modul pro
zpracovani obrazu, fizeni manipulatoru,
vizualizaci herni scény, Sachoveého algoritmu
aovladani elektromagnetu.
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