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« Plne automaticky 3D skener zalozeny na baze triangulacie
s vyuzitim Strukturovaného osvetlenia
* Detailné 3D mracna bodov s farebnymi texturami a rozliSenim do 50
mikrometrov
» Jednoducha a flexibilnad hardvérova zostava vyuzivajuca digitalny
projektor a kamery s implementovanou metédou pre
poloautomaticku kalibraciu vSetkych zariadeni
» Algoritmy pre detekciu tiefov, reflexnych povrchov, dekdédovanie
Strukturovanych vzorov, pocitanie 3D suradnic bodov s pod-pixelovou
presnostou s kompenzaciou skreslenia SoSovky...

* Inovativny pristup ku zvySeniu dynamického rozsahu zariadenia
v rozSireni HDR SMISS s vyuzitim koaxialnej optickej zostavy diois

a implementovanych algoritmov

* Prototyp pohladovo zavislého stereo videnia s implementovanou ; ‘
kniznicou pre sledovanie IR diod v 3D priestore s vyuzitim Wii Remtote A
» Podrobné informacie o projekte, publikaciach, ako aj mnozstvo obrazkov -
a videi najdete na stranke projektu

http://goo.gl/Dejyj



