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Nastroj pro rozpoznani nesene potravy pro ucel

_analyzy dat serveru PtaciOnline.cz
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Motivace

V ramci ornitologického

projektu Fakulty zivotniho
'E prostfedi Ceské zemédélské
univerzity PtaciOnline.cz je
monitorovano mnozstvi
hnizdéni ptakl pomoci
chytrych ptacich budek. Tyto budky v
sobé obsahuji mnozstvi €idel, pfisvity
a kameru, ktera spusti nahravani
videosekvence pfi detekci pohybu. V
souCasné dobé Ize hnizdéni sledovat i
online, a tak je projekt pfinosny jak
Skolam, tak Siroké vefejnosti. Aby
nebylo nutné kazdy zaznam sledovat
a analyzovat, co se na snimku déje, je
nutné tento proces zautomatizovat.

bylo vyuZito DeepLearning4J. Na
snimcich se zjiStovalo, zda je
analyzovana sykora pfitomna v budce,
coz je pouzitelné pro mapovani pfiletl
a odletl. Dale se zjistovalo, zda
sykora nese v zobaku krmeni pro
vylihnuta mladata a detekovala se
pfitomnost vajec. Tyto modely jsou
pouzitelné pro sledovani chovani
ptakd a ovéfovani behavioralnich
hypotéz.

odstranéni duplicitnich rameckl. Také
jsem urCovala uroven halucinace a
nejCastéjSi chybu a stanovila jsem
hodnotu thresholdu, za které je
nejvhodné&jsSi modely pouzivat, aby
odpovidaly kritériim uspésnosti, které
byly pfed zaCatkem testovani
stanoveny na 80 %.

Technologie
Nejvhodnéjsim technologickym
nastrojem pro automatickou analyzu
objektu v obraze jsou konvoluéni
neuronové sité, které byly pro tuto
ulohu pouzity. Vzhledem k JAVA
prostfedi na serveru BirdObserver

Testovani

Po zpracovani snimkd a vytrénovani
modell jsem modely testovala na
serveru USPIN.cz, jehoz prostfedi je
shodné s prostiedim serveru
BirdObserver. Pro jednotlivé modely
se sledovala hodnota aktivac¢ni funkce
threshold, pfi které se dosahovalo
nejlepsSich vysledkd. Modely prosly
zevrubnym testovanim, v ramci néjz
byly porovnavany plvodni snimky se
snimky, do kterych byly pro kazdou
hodnotu aktiva¢ni funkce threshold
vkresleny ramecky. Vypocitala jsem
jak mnozstvi uspésnych detekci oproti
v8em skute€né se vyskytujicim
objektum v obrazku, tedy citlivost, tak
mnozstvi detekci oproti pravdivym
detekcim, tedy pfesnost, a také
upravenou pfesnost po softwarovém

Vysledky

Model rozpoznavajici nesenou
potravu a model rozpoznavajici
dospélé sykory splnil pfi hodnoté
funkce threshold mezi 0,1 a 0,05
kritéria uspésnosti. Pouze model
rozpoznavajici vejce nedosahl
dosahované pfesnosti, a tak je
tématem otevienym pro dalSi
zkoumani. Na tento vyzkum bude v
ramci disertace navazano analyzou
architektury neuronové sité typu Tiny
Yolo a jejiho vyuziti v aplikacich
rozpoznavajicich zvifata v digitalnich
fotografiich




