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Práce se zaměřuje na zprovoznění nefunkčního 
elektropneumatického výukového modelu skladovacího 
pracoviště, který bude využíván při výuce automatizace a 
programovatelných automatů. Součástí práce je vytvořením dosud 
neexistující technické dokumentace k modelu a také vytvoření 
základního popisu jednotlivých prvků modelu pro účely výuky.  

Hlavní částí je oživení a diagnostika celého modelu, které obsahuje ověření funkce jednotlivých komponent a dle 
požadavků zadavatele, vytvoření nového komunikačního rozhraní, které umožní připojení modelu na externí PLC. 
Dále vytvoření diagnostického programu v jazyce strukturovaného textu s využitím grafického panelu, pro 
testovaní a zobrazování funkce jednotlivých vstupů a výstupů, s možností základního ovládání modelu.        
Praktický výstup práce je použit při výuce automatizace na střední škole. 


