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Problém: urcit aktualnu poziciu pouzivatela v budove (zakladny problém navigacnej aplikacie)

Riesenie:

- vyuzitie bezne dostupnych smartfénov a ich senzorov

1. pociatocné urcenie pozicie - QR kody

2. priebezné urcenie pozicie - detekcia krokov a natocenia
pouzivatela s vyuzitim akcelerometra a kompasu

Vyzva:
v budovach nie je mozné vyuzit GPS

Mapa aktualeho poschodia budovy je rozdelena na mriezku.

Pre kazdé policko sa uchovava hodnota pravdepodobnosti,
Ze sa na prislusnom mieste nachadza pouzivatel.

Pravdepodobnostnd mriezka sa prepocitava po kazdom
) detegovanom kroku.

Vyhody rie¢enia: P >»>— T *
- vyuziva senzory smartfénu, teda nie je potrebné mat N

dodatoéné zariadenia v budove alebo na strane pouzivatela Vysledok
- pravdepodobnostna mriezka poskytuje moznost spracovat - pouzitelné rieSenie z pohladu pouzivatela

vstup z viacerych réznych senzorov - zmena smeru chddze a samotna struktira budovy

- nie je potrebne poznat dizku kroku pouzivatela napomaha presnosti ur¢enia aktualnej pozicie




