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Zadani

Metodika reseni

Vysledky reseni

* Seznamte se s knihovnami
a principy rozpoznavani obrazu.

* Vyberte vhodné vyvojové
prostfedky pro tvorbu vysledné
aplikace.

* Vytvoite softwarovy modul, ktery
zpracuje obrazovou informaci pro
rozpoznani cesty a jejiho sméru
pro mobilniho robota.

* Vytvorte aplikaci pro snimani
obrazu a urceni charakteristik
pohybu.

* Zhodnotte navrhované feSeni.

Abstrakt prace

Prace obsahuje analyzy jednotlivych
knihoven a metod pro rozpoznani
obrazu, které slouzi k rozpoznani
obrazu pro G¢ely autonomniho robota
a urceni jeho polohy na cesté.
Samotné feSeni je provedeno v
programovacim jazyce Java za
pomoci neuronoveé sité. Cilem této
prace je vytvorit a implementovat
softwarovy modul pro potieby
autonomniho robota. Vysledkem
prace je modul, ktery je schopen za
pomoci snimaného obrazu urcit
polohu a smér pohybu robota.

Velikost zkoumaného obrazu

640 x 480 pixell

Porovnani histogramu vzorkl za
pomoci dopfedné neuronové sité s
metodou Backpropagation
Reprezentace neuronové sité
maticemi v programovacim jazyce
Java

40 trénovacich vzorku pro
natrénovani neuronoveé sité
Velikost zkoumaneého vzorku 16 x
16 pixell

Rozdéleni zkoumaného vzorku na
4 ¢asti pro lepsi uréeni vzorku
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Kazdou Cast vzorku reprezentuje
histogram o 64 barvach, vzorek
tedy reprezentuje 4 x 64 barev, coz
jej jednoznacné identifikuje
VylepSeni vysledkl feSeni
neuronove sité za pomoci metody

e

KNN (metoda nejblizSich soused)
Doba klasifikace obrazu
neuronovou siti 476,5 ms

Doba metody KNN2 0,226 ms

* Bez ztizenych podminek

o Ztizené podminky snih




